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@ Disjoncteur ^ bloc de tdldcommande adaptable. 

@ Un disjoncteur k bloc de t6l6commande (11) 
basculant comporte un premier m6canisme (20) 
associ6 k une manette (24-) et d un banreau (18) 
de commutation, et un tiroir (110) d'entrame- 
ment de la manette (24) au moyen d'un 
deuxi^me m6canisme (42) organe moto- 
r6ducteur (74). Chaque m6canisme (20. 42) est 
agenc6 entre une paire de platines (128, 130; 
44, 46) de support. La partie inf6rieure d'au 
moins une platine (44, 46) du deuxi6me m6ca- 
nisme (42) comporte un premier 6l6ment d'an- 
crage (132) destin6 k coop6rer avec un 
deuxi^me 6l6ment d'ancrage (134) pr6vu d la 
partie sup6rieure de la platine (128, 130) conres- 
pondante du premier m6canisme (20), la venue 
en engagement des premier et deuxi^me 616- 
ments d'ancrage (132. 134) en fin de course de 
basculement du bloc de t6l6commande (11), 
provoquant un centrage automatique du 
deuxi6me m6canisme (42) sur le premier m6ca- 
nisme (20). 
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Uinvention est relative h un disjoncteur t6l6com- 
mand6 form6 par Tassemblage d'un bloc de t6l6com- 
mande sur la face avant d'un disjoncteur multipolaire 
d boitier isolant, dans lequet: 

- le disjoncteur comporte un premier m6canisme 
assocl6 k une manette traversant une ouver- 
ture de la face avant du boilier , et un barreau 
isolant de commutation portant les contacts 
mobiles des different s p6ies, la manette pou- 
vant occuper au moins deux positions extre- 
mes stables en fonction de l'6tat ouvert ou fer- 
m6 des contacts, 

- le bloc de t6l6commande est mont6 k bascule- 
ment sur un axe d'une semelle (122) d'adapta- 
tion ^ la face avant du disjoncteur, et renferme 
un deuxidme m6canisme 6quip6 d'un organe 
moto-r6ducteur . et comportant: 

. des premiers moyens pour accumuler de 
r6nergie m6canique dans au moins un res- 
sort d'un syst^me accumulateur, 

. des deuxifemes moyens pour coupler m6ca- 
niquement le deuxifeme m6canisme h la 
manette du disjoncteur, 

. et des troisi^mes moyens de commande 
d'ouverture et de fermeture des premier et 
deuxi^me m6canlsmes entramant la rota- 
tion du barreau de commutation, 

- chacun des premier et deuxifeme m6canismes 
6tant agenc6 entre une paire de platines de 
support. 

Dans ce type de disjoncteur, un bloc de t6l6com- 
mande est rapports k I'appareil de base pour permet- 
tre la manoeuvre k distance. U6nergie de fermeture 
des contacts et le syst^me de manoeuvre du deuxi^- 
me m6canisme est log6 dans un module qui vient 
coiffer la manette pour manoeuvrer Tapparell, et 
prendre 6galement I'information de la position des 
pdles pour action ner les organes de visualisation ou- 
vert/ferm6 fix6s sur le bloc de t616commande. II est 
done imp6ratif de positionner avec pr6cision le bloc 
de t6l6commande sur le disjoncteur pour entraTner 
correctement la manette, pour transmettre I'ordre 
d'ouverture locale au premier m^canisme, et pour 
capter la position des contacts. 

Dans les disjoncteurs t616command6s connus, le 
positlonnement correct du bloc de t6l6commande n6- 
cessite une chaTne de cotes pr6cise pour obtenir une 
bonne s6curit6 de fonctionnement. L'implantation en 
face avant de la fonction de t6l6commande pose d'au- 
tre part le probl6me de I'acc^s au raccordement des 
auxiliaires et de la t616commande, ainsi que celui de 
rinterchangeabilit6 des blocs auxiliaires du disjonc- 
teur. II est parfois indispensable de d6monter compl6- 
tement le bloc de t6l6commande pour rem6dier ^ cer- 
taines modifications d'adaptation. De plus les appa- 
reils connus ne sont pas 6quip6s de moyens de s6- 
curit6 eff icaces permettant d'empficher un montage 
en discordance d'6tats des premier et deuxi^me m6- 



canismes. 

L'objet de I'invention consiste r6aliser un dis- 
joncteur d bloc de t616commande adaptable, garan- 
tissant la fois le positlonnement et la concordance 
5 d'6tats des organes m6caniques de commande. et la 
facility d'adaptation, d'interchangeablllt6 et de rac- 
cordement des auxiliaires. 

Le disjoncteur t616command6 selon I'invention 
est caract6ris6 en ce que la partie inf6rieure d'au 
10 moins une platine du deuxi6me m6canisme comporte 
un premier 6l6ment d'ancrage destin6 k coop6rer 
avec un deuxi6me 6l6ment d'ancrage pr6vu ^ la par- 
tie sup6rieure de la platine correspondante du pre- 
mier m6canisme , la venue en engagement des pre- 
15 mier et deuxi6me 61§ments d'ancrage en fin de cour- 
se de basculement du bloc de t616commande, provo- 
quant un centrage automat ique du deuxi^me m6ca- 
nisme sur le premier m6canisme . 

Selon une caract6ristique de I'invention, I'^carte- 
20 ment entre les deux platines parall6les du deuxi§me 
m6canisme est identique ^ celui des platines du pre- 
mier m6canisme. 

Selon une autre caract6ristique, la face sup6rieu- 
re de la semelle d'adaptation porta un bornier de rac- 
25 cordement. et est munie d'au moins une ouverture la- 
t6rale d'acc^s aux compartiments de logement des 
blocs auxiliaires pr6vus dans le bottler du disjoncteur. 

La presence des 6l6ments d'ancrage sur les pla- 
tines permet d'obtenir un positlonnement parfait des 
30 organes m6caniques des deux m6canismes, ce qui 
engendre une amelioration de la chaTne des cotes 
pour le montage. La configuration de la semelle 
d'adaptation permet apr6s basculement du bloc de 
t6l6commande. d'acc6der librement au bornier de 
35 raccordement et aux diff6rents compartiments des 
auxiliaires du disjoncteur pour faclliter les fonctlons 
d'interchangeabilit6 et de raccordement des auxiliai- 
res pour I'utilisateur. 

Selon une autre caract6ristique, le deuxi6me m6- 
40 canisme est dot6 d'un tiroir d'entratnement de la ma- 
nette , et d'un dispositif de d6trompage coop6rant 
avec la manette pour empScher la fin de course de 
basculement du bloc de t6l6commande en cas de dis- 
cordance d'6tats des premier et deuxi^me m6canis- 
45 mes. 

A cet effet, le dispositif de d6trompage comporte 
une protuberance du tiroir, et un indicateur de signa- 
lisation de l'6tat arm6 ou d6sarm6 du systfeme accu- 
mulateur , et que ledit indicateur comprend un levler 

50 de d6trompage ayant une premiere extr6mlt6 solidai- 
re d'un levier entraTneur agenc6 entre le tiroir et le 
systeme accumulateur d'6nergie, et une deuxifeme 
extr6mit6 conform6e en bee de blocage susceptible 
d'interf6reravec la manette lorsque le disjoncteur est 

55 ouvert, et le deuxi^me m6canisme r6tat d6sarm§. 

D'autres avantages et caract6ristiques ressorti- 
ront plus clairement de la description qui va suivre 
d'un mode de mise en oeuvre de I'invention, donn6 k 
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titre d'exemple non limitatif, et repr6sent6 aux des- 
sins annexes, dans lesquels: 

La figure 1 est une vue en perspective d'un dis- 
joncteur t616command6 selon I'invention. 

La figure 2 repr6sente une vue sch6matique en 
coupe selon la ligne 2-2 de la figure 1. 

La figure 3 montre une vue en perspective du 
bloc de t6l6commande. repr6sent6 en position bascu- 
ISe sur la partie sup6rieure du disjoncteur, le couver- 
cle du bloc de t6l6confinnande 6tant enlev6. 

Les figures 4 et 5 sont des vues en coupe de la 
figure 3, respectivement en position bascul6e et en 
position mont6e du bloc de t6l6commande. 

Les figures 6^8 sont des vues similaires & la fi- 
gure 2, et illustrent le fonctionnement du dispositif de 
d^trompage, respectivement dans r6tat disjoncteur 
ouvert et bloc de t6l6commande d6sarm6, dans l'6tat 
disjoncteur ferm6 et bloc de t6l6comnnande arm6, et 
dans r6tat disjoncteur ouvert et bloc de t6l6comman- 
de arm^. 

Les figures 1 k 8 montrent un disjoncteur t6l6- 
command6 10 form6 par I'assemblage d'un bloc de 
t6l6commande 11 k accumulation d'6nergie, et d'un 
disjoncteur 12 ^ boitier 13 isolant moul6. Le disjonc- 
teur 12 est du type multipolaire renfermant un systd- 
me de contacts s6parables 14 (figures 6 et 8), dont 
le contact mobile 16 de chaque p6le est positionn6 
dans un orifice du barreau 18 de commutation. 

Le barreau 18 estactionn6 parun premier m6ca- 
nisme 20 de commande (fig. 2) pilot6 par un d6clen- 
cheur 22 sensible h un courant de surcharge, et coo- 
p6rant avec un maneton ou manette 24 pivotante fai- 
sant saillie du boitier 1 3. Le d6clencheur 22 peut §tre 
6lectronique ou magn6tothermique. Un crochet 26 de 
d6clenchement (figure 2) est mont6 pivotement sur 
un axe 28 fixe, et est 6quip6 une surface d'accro- 
chage 30 coop6rant en position de verrouillage avec 
un verrou 32 articul6 sur un axe 34. Le verrou 32 est 
maintenu en position de verrouillage par un accro- 
chage 36 en forme de demi-lune, command^ par le 
d6clencheur 22 de mani^re h provoquer I'ouverture 
automatique du disjoncteur lors de I'apparition d'un 
d6faut. Le crochet 26 est reli6 au barreau 18 par une 
genouill6re (non representee), et la manette 24 peut 
occuper trois positions distinctes comprenant : 

- une premiere position ferm^e (figure 2) corres- 
pondant ^ la fermeture du syst6me de contacts 
14, et e rextension de la genouiliere suite h I'ln- 
tervention du bloc de teiecommande 11 apr^s 
reception d'un ordre de fermeture; 

- une deuxieme position d'ouverture (fig. 8) 
correspondent e i'ouverture du systeme de 
contacts 14 suite ^ I'intervention du bloc de te- 
lecommande 11 apres reception d'un ordre 
d'ouverture; 

- une troisieme position de dedenchement (non 
representee) correspondant ^ la separation 
des contacts 14 suite k la brisure de la genouil- 



lere apres deverrouillage du crochet 26 par le 
verrou 32 suite k I'emission d'un ordre de de- 
denchement issu du dedencheur 22. 
Le systeme de contacts 14 comporte e titre 
5 d'exemple un pont de contact 1 6 rotatif e double cou- 
pure coop6rant avec une paire de contacts fixes 38. 
40. tel que d6crit dans le document FR-A-2.622.347 
de la demanderesse. II est bien entendu que tout au- 
tre dispositif, notamment e simple coupure, peut etre 

10 utilise. 

Le bloc de teiecommande 11 est form6 par un 
module adaptable, rapporte en face avant du disjonc- 
teur 12 apres retrait d'un plastron. 

A I'interieur du bloc de teiecommande 1 1 se trou- 
15 ve un deuxieme mecanisme 42 agence entre deux 
platines 44, 46 de support, s'etendant paralieiement- 
( I'une e I'autre dans la partie centrale du bloc. Le me- 
canisme 42 est dote d'un systeme accumulateur 
d'energie 48 comprenant un ressort de fermeture 50 
20 monte sur un support teiescopique 52 agenc6 entre 
une butee 54 fixe, et un doigt 56 de transmission d'un 
levier entraineur 58. Un tel systeme accumulateur 
d'energie 48 est decrit e titre d'exemple dans le do- 
cument EP-A-222.645. 
25 Le levier entraineur 58 est monte k pivotement 
sur un axe 60 sdidaire des platines 44. 46. et est 6qui- 
pe e I'oppose de I'axe 60 d'un taquet 62 d'entraine- 
ment destine k venir en engagement avec la manette 
24 pour assurer la fermeture des contacts 38, 40, 16 
30 du disjoncteur 12. Le mecanisme 42 comporte de 
plus une came de rearmement 64 montee sur un ar- 
bre de transmission 66 transversal s'etendant per- 
pendiculairement aux platines 44. 46 et au levier en- 
traineur 58. La came de rearmement 64 coopere avec 
35 un galet 68 monte rotation libra sur le levier entrai- 
neur 58. Le prof 11 de la came 64 presente un premier 
secteur 70 d'armement du ressort de fermeture, et un 
deuxieme secteur 72 de liberation du galet 68 autori- 
sant un mouvement de pivotement brusque du levier 
40 entraTneur58danslesensdesaiguillesd'unemontre 
sous ['action de detente du ressort de fermeture 50. 

Le deuxieme mecanisme 42 est intercaie entre 
un organe moto-reducteur 74, et une commande ma- 
nuelle 76 de secours (figure 3). 
45 La came de rearmement 64 est pourvue d'une 
troisieme surface d'appui 104 agencee entre le pre- 
mier secteur 70 et le deuxieme secteur 72 pour le 
maintien stable du galet 68 en position armee du 
deuxieme mecanisme 42 de teiecommande. 
50 Le deuxieme mecanisme 42 est equip6 d'un pre- 

mier bouton de commande 94 de fermeture et d'un 
deuxieme bouton de commande 106 d'ouverture, ce 
dernier cooperant avec un poussoir de dedenche- 
ment 108 de I'accrochage 36 du premier mecanisme 
55 20. Le poussoir 108 est intercaie entre la demi-lune 
de I'accrochage 36 et I'extr6mit6 inferieure du bouton 

poussoir 106. 

Le maneton 24 du disjoncteur est engage dans 
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un tiroir 110 mont6 h translation libre dans des glis- 
si6res 112 rectilignes des deux platines 44, 46. Le ti- 
roir 110 est d6plac6 par le taquet 62 du levier entrat- 
neur 58 entre les positions d'ouverture et de ferme- 

ture du maneton 24, 

Le bloc de t6l6commande 11 est mont6 & bascu- 
lementsurun axe 120 transversal d'unesemelle 122, 
laquelle est fix6e sur la face avant du disjoncteur 12 
apr6s enlfevement du plastron. La semelie 122 
comporte une ouverture 124 centrale de passage de 
la manette 24. et des ouvertures Iat6rales 126 d'ac- 
c§s aux compartiments de logement des blocs auxi- 
liaires du disjoncteur 12. 

L'6cartement entre les deux platines 44, 46 pa- 
rall^les du deuxi6me m6canisme 42 du bloc de t6l6- 
commande 11 basculant correspond ^ celui de la pai- 
re de platines 128, 130 fixes du premier m6canisme 
20. II en r^sulte que les deux platines 44 et 128 de 
gauche sont coplanaires, ainsi que les deux platines 
46 et 130 de droite (cette dernl^re n'6tant pas repr6- 
sent6e sur les figures). A la partie inf6rieure de cha- 
que platine 44, 46 du deuxi^me m6canisme 42 est 
agenc6 un premier 616ment d'ancrage 132 destin6 k 
coop6rer avec un deuxifeme ^16ment d'ancrage 134 
conjugu6 pr6vu k la partie sup6rleure de chaque pla- 
tine 128, 130 du premier m6canisme 20 (figure 4). 

Le premier 6l6ment d'ancrage 132 est form6 par 
une partie femelle, par exemple une encoche qui 
' s'engage en fin de course de basculement du bloc de 
t6I§commande 11 sur une partie m^le, notamment 
une dent saillante du deuxl6me 6I6ment d'ancrage 
134 (figure 5). II est clair que les parties male et fe- 
melle des 6l6ments d'ancrage 132, 134 peuvent etre 
invers6es sur les platines correspondantes. La dent 
du deuxi6me §I6ment d'ancrage 134 fait saillie de la 
face avant du disjoncteur. 

Lengagement des 6l6ments d'ancrage 132, 134 
per met d'ajuster le bloc de t6l6commande 11 sur le 
disjoncteur 12 en fonction des tolerances de fabrica- 
tion des pieces des deux m6canismes 20, 42. II en re- 
sults un positlonnement et un centrage pr6cis du 
deuxi^me m6canisme 42 sur le premier m6canisme 
20, ainsi qu'une amelioration de la chaTne des cotes 

de montage. 

Le basculement du bloc de t6l6commande 11 h 
partir de la position mont6e (figure 5) vers la position 
6cart6e (figure 4) permet un acc6s direct au bornier 
de raccordement 127 ainsi qu'aux diff6rents compar- 
timents des auxlliaires du disjoncteur 1 2 ^ travers les 
ouvertures 126 de la semelie 122. Cette accessibilit6 
facilite rinterchangeabilit6 des auxiliaires, compre- 
nant notamment un bloc de contacts de signalisation 
CAOF de la position des contacts, un bloc de signal 
d6faut SD, et des d6clencheurs auxiliaires S manque 
de tension MN, emission de courant MX. 

Le deuxieme m6canisme 42 est congu de telle 
mani6re que I'adaptation du bloc de t6l6commande 
11 basculant sur le disjoncteur 1 2 ne soit possible que 



si la manette 24 et le deuxi^me m6canisme 42 se 
trouvent en concordance d'6tats. A cet effet, le 
deuxl6me m6canisme 42 est pourvu d'un dispositif 
de d6trompage coop6rant avec la manette 24 et 

5 comprenant une protuberance 136 solidaire du tiroir 
110, et un indlcateur 138 d'6tat arme ou desarme du 
systeme accumulateur d'energie 48. La protuberance 
1 36 estformee par une simple extension du c6t6 gau- 
che du tiroir 110. Uindicateur 138 comprend un levier 

10 de detrompage 140 articuie sur un axe 142, et pos- 
sedant k I'une des extr6mit6s une rainure 144 oblon- 
gue, dans laquelle est engage I'axe du galet 68 soli- 
daire du levier entratneur 58. L'autre extremite du le- 
vier de detrompage 140 est agence en bee de bloca- 

15 ge 146 susceptible d'interferer avec le sommet de la 
manette 24 pour interdire la mise en place du bloc de 
teiecommande 11 en cas de discordance d'6tat entre 
la manette 24, le tiroir 110 et le levier 140 de I'indica- 
teur138. 

20 Les figures 6 6 8 representent des vues illustrant 
differents cas susceptibles de se presenter lors de 
radaptatlon du bloc de tei6commande 11 sur le dis- 
joncteur 12. 

En reference 6 la f igure 6, la manette 24 du dis- 

25 joncteur 12 est dans la position de droite correspon- 
dant k retat ouvert des contacts 16, 38, 40. La posi- 
tion du levier de detrompage 140 refiete celle de le- 
vier entraineur 58, et indique I'etat desarme du sys- 
teme accumulateur d'energie 48, dans lequei le res- 

30 sort 50 est detendu. En cas de tentative de mise en 
place du bloc de teiecommande 11, le becde blocage 
146 vient en butee centre la manette 24 avant la fin 
de course de basculement, et empeche de ce fait 
I'adaptation du bloc de teiecommande 11. 

35 Dans le cas de la figure 7, la manette 24 se trou- 
ve dans la position de gauche, correspondant k l'6tat 
ferme des contacts 16, 38. 40. Le systeme accumu- 
lateur d'energie 48 du deuxieme mecanisme 42 est 
arme suite la compression du ressort 50 de ferme- 

40 ture. La protuberance 136 vient en butee centre la 
manette 24 lors d'une tentative de basculement du 
bloc de teiecommande 11 sur le disjoncteur 12. 

Dans les deux cas de discordance d'etats illus- 
tres sur les figures 6 et 7. la mise en place du bloc de 

45 teiecommande 11 est interdite, par Taction de bloca- 
ge du levier de detrompage 140 ou de la protuberan- 
ce 1 36 du tiroir 1 1 0 sur la manette 24, respect Ivement 
dans retat desarme et dans I'etat arme du deuxieme 

mecanisme 42. 

50 La figure 8 montre un cas de concordance 

d'etats, dans lequei les contacts de disjoncteur 12 se 
trouvent dans I'etat ouvert. et le bloc de teiecomman- 
de 11 est arme. Dans cette situation, I'insertion de la 
manette 24 dans le tiroir 110 est possible, et I'entraT- 

55 nement de la manette 24 par le deuxieme mecanisme 
42 du bloc de teiecommande 11 devient operation nel. 

II est bien entendu que d'autres moyens de de- 
trompage representatifs de I'etat du systeme accu- 



4 
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mulateur d'6nergie 48 et de la position du tiroir 110 
d'entrainement, pourraient itre utilises pour emp§- 
cher la mise en place du bloc de t6l6commande 11 en 
cas de discordance d'6tats des deux m6canlsmes 20, 

42. 



Revendications 

1, Disjoncteur t6l6command6 (10) form6 par {'as- 
semblage d'un bloc de t6l6commande (11) sur la 
face avant d'un disjoncteur (12) multipolaire h 
bottier (13) isolant. dans lequel: 

- ie disjoncteur (12) comporte un premier m6- 
canisme (20) associ6 ^ une manette (24) 
traversant une ouverture de la face avant 
du boitier (13), et d un barreau (18) isolant 
de commutation portant les contacts mobi- 
les (16) des diff6rents p6les, la manette 
(24) pouvant occuper au moins deux posi- 
tions extremes stables en fonction de r6tat 
ouvert ou ferm6 des contacts, 

- Ie bloc de t6l6commande (11) est mont6 h 
basculement sur un axe (120) d'une semel- 
le (122) d'adaptation k la face avant du dis- 
joncteur, et renferme un deuxi^me m6ca- 
nisme (42) 6quip6 d'un organe moto- 
r6ducteur (74), et comportant : 

. des premiers moyens (64, 58) pour ac- 
cumuler de T^nergie m6canique dans 
au moins un ressort (50) d'un syst6me 
accumulateur (48), 

. des deuxi^mes moyens pour coupler 
m6caniquement Ie deuxi^me m6canis- 
me (42) k la manette (24) du disjoncteur 
(12). 

. et des troisi^mes moyens de comman- 
de (94, 1 06) d'ouverture etde fermeture 
des premier et deuxi§me m6canismes 
(20, 42) entrainant la rotation du 
barreau (16) de commutation, 
- chacun des premier et deuxi^me m6canis- 
mes (20, 42) 6tant agenc6 entre une paire 
de platines (128, 130; 44, 46) de support, 
caract6ris6 en ce que 

la partie inf6rieure d'au moins une platlne (44, 
46) du deuxi^me m6canisme (42) comporte un 
premier 6l6ment d'ancrage (132) destin6 h coo- 
p6rer avec un deuxi§me 6l6ment d'ancrage (1 34) 
pr6vu k la partie sup6rieure de la platlne (128, 
130) correspondante du premier m6canisme 
(20), la venue en engagement des premier et 
deuxi6me 6l6ments d'ancrage (132, 134) en fin 
de course de basculement du bloc de t616com- 
mande (11). provoquant un centrage automati- 
que du deuxi6me m6canisme (42) sur Ie premier 
m6canisme (20). 



2. 
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4. 
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5. 
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Disjoncteur t6l6command6 selon la revendica- 
tion 1, caract6ris§ en ce que r6cartement entre 
les deux platines (44, 46) paralI6les du deuxi^me 
m6canisme (42) est identique k celui des platines 
(128, 130) du premier m6canisme (20). 

Disjoncteur t6l6command6 selon la revendica- 
tion 1 ou 2, caract6ris6 en ce que Ie premier 616- 
ment d'ancrage (132) estform6 parune partie fe- 
melle coop6rant avec une partie m§!e conjugu6e 
du deuxi6me 6l6ment d'ancrage (134), ladite par- 
tie male comprenant une dentfaisant saillie de la 
face avant du disjoncteur. 

Disjoncteur t6l6command6 selon la revendica- 
t ion 1 , caract6ris6 en ce que la face sup6rieure de 
la semelle (122) d'adaptation porte un bornier de 
raccordement (1 27), et est munie d'au moins une 
ouverture Iat6rale (126) d'acc6s aux comparti- 
ments de logement des blocs auxiliaires pr6vus 
dans Ie boTtier (13) du disjoncteur. 

Disjoncteur t6l6command6 selon la revendica- 
tion 1. caract6ris6 en ce que Ie deuxi6me m6ca- 
nisme (42) est dot6 d'un tiroir (110) d'entraTne- 
ment de la manette (24), et d'un dispositif de d6- 
trompage coop6rant avec la manette (24) pour 
empecher la fin de course de basculement du 
bloc de t6l6commande (11) en cas de discordan- 
ce d'6tats des premier et deuxi6me m6canismes 
(20. 42). 

Disjoncteur t6l6command6 selon la revendica- 
tion 5, caract6ris6 en ce que Ie dispositif de d6- 
trompage comporte une protub6rance (136) du 
tiroir (110). et un indicateur (138) de signalisation 
de r6tat arm6 ou d6sarm6 du syst6me accumu- 
lateur (48). et que ledit indicateur (1 38) comprend 
un levierde d6trompage (140) ayantune premi6- 
re extr6mit6 solidaire d'un levier entraineur (58) 
agenc6 entre le tiroir (110) etie syst6me accumu- 
lateur (48) d'6nergie. et une deuxi6me extr6mit6 
conform6e en bee de blocage (146) susceptible 
d'interf6rer avec la manette (24) lorsque le dis- 
joncteur est ouvert. et le deuxi6me m6canisme 
(42) k l'6tat d6sarm6. 

7. Disjoncteur t6l6command6 selon la revendica- 
tion 6, caract6ris6 en ce que la protub6rance 
(1 36) du tiroir (110) est agenc6e pour venir en bu- 
t6e centre la manette (24) lorsque le disjoncteur 
estferm6, et le deuxi6me m6canisme (42) k r6tat 
ferm6. 
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